Budova Proxenta Residence je situovana na Racianskom
myte v Uzkom priestore medzi zacliatkom Mytnej ulice
a Radlinského ulice, v Casti Staré mesto v Bratislave. Bu-
dova pozostava z 12 nadzemnych podlazi a 3 podzemnych
podlazi. Nadzemné podlazia 1 - 4 su oddelené pre kancelar-
ske priestory a 5. - 12. nadzemné podlaZie tvori reziden¢nu
dast pozostavajicu zo 64 dvojizbovych bytov a apartma-
nov réznych velkosti. Podzemné podlazia su vyhradené ako
podzemné parkovacie statie pre rezidentov budovy.

Predmet skenovania

Predmetom skenovania boli 3 podzemné podlazia, kto-
ré pozostavaju z jednotlivych parkovacich buniek a maju
slizit ako parkovacie statie pre rezidentov budovy. Par-
kovacie bunky boli rozdelené na dve hlavné casti. Prva,
ktora ma pristup z Mytnej ulice a druha, ktord ma pristup
z Radlinského ulice. V kazdej Casti sa nachadza 24 parko-
vacich buniek rovnomerne rozmiestnenych v 3 podzem-
nych podlaziach. Spolu teda 48 parkovacich buniek.
Priebeh skenovania

Vzhladom na poziadavky investora, ¢asovo napéaté terminy
a charakter stavby sme sa rozhodli pre zameranie podzem-
nych parkovacich buniek pomocou laserového skenera Leica
BLK360. Oproti Standardnému zameraniu pomocou totalnej
stanice, laserové skenovanie slubovalo vyrazné usetrenie
Casu pri zamerani vSetkych parkovacich buniek pri dosiah-
nuti mm presnosti. KedZe bolo pozadované dosiahnutie co
najvyssej presnosti vysledného mracna bodov, bolo zvolené
rozliSenie mracna bodov v skeneri na stupen ,High" (najvys-
$i), ¢o predstavuje hustotu bodov 3 mm na 10 m. Pri takto
zvolenej najvyssej hustote skenovanych bodov trvalo skeno-
vanie na jednom stanovisku cca 6 minut. Pre fotografie nebo-
lo nastavené rozliSenie HDR, ale len LDR, nakolko skenované
priestory neboli dostatoc¢ne osvetlené. Pre vyssiu kvalitu fa-
rieb bol pouzity prenosny reflektor, a to najma pri 2. a 3. PP,
kde priestory boli len velmi malo osvetlované dennym svet-
lom. Skenovany povrch bol suchy neopracovany betdn, pri-
¢om podlahy na 3. PP v oboch ¢astiach budovy boli z mensej,
alebo véacsej Casti zaliate zbytkovou dazdovou vodou

Spolu bolo naskenovanych 56 stanovisk. Na prepojenie oboch
hlavnych Casti parkovacich buniek (Mytna ul. a Radlinského
ul.) do jedného spolo¢ného mrac¢na bodov bolo potrebné ske-
novat aj prilahlé chodby, ktoré sl(Zia na vzajomné prepoje-
nie skenov. Samotné skenovanie prebiehalo pocas jedného
pracovného dia a naskenovanie vsetkych parkovacich buniek
s prepojovacimi chodbami trvalo cca 9 hodin.

Registracia mracna bodov v Leica Register 360
Registracia naskenovanych dat prebiehala pomocou softvéru
Leica Register 360. Pri stanoviskach s dostatocnym prekry-
tom bodov softvér automaticky zaregistroval importované
mracna bodov. Pri ostatnych bola pouzitd manualna registra-
cia. Na registraciu mracien bodov bola pouzitd metéda Clo-
ud to cloud. Na spresnenie registracie neboli pouzité ziadne
fyzické, alebo virtudine terée. Presnost vysledného mraéna
bodov bola 4 mm, pricom prekryt bodov bol 41 % s homoge-
nitou mrac¢na bodov 76 %. Po ukonceni registracie bolo pre
daldie spracovanie potrebné vyexportovat mrac¢no bodov do
formatu .e57, resp. .jsv.

Celkovy cas registracie je vo Tundis Errer
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cca 6 hodin.

Spracovanie, vyhotovenie rezov a dokumentacie
v softvéri Leica CloudWorx
Pre vyhotovenie dokumentacie, 2D vykresov, zvislych
a pozdiZznych rezov bol zvoleny softvér Leica CloudWorx
pre softvér AutoCAD. Po importovani bodov a zadefinova-
ni referencného suradnicového systému sme zadefinova-
li miesto a hribku prie¢neho a pozdiZzneho rezu. Z takto
vytvorenych rezov sme v lubovolnych miestach vytvorili
vykresovu dokumentaciu skuto¢ného vyhotovenia stavby.
Porovnanie dat zo skenera a z totalnej stanice
Na porovnanie presnosti sme na vybranych miestach
oznacenych merac¢skou znackou pouzZitim terestrickej
metddy s pristrojom Leica FlexLine TS06plus dosiahli po-
rovnatelné vysledky pri strednej chybe 3 mm. Velkym
prinosom okrem uz spomenutych vyhod bolo odsledova-
nie nerovnosti stien a priehybov stropnej dosky, ¢o bola
jedna z podmienok zaddvatela zdkazky. Moznost spraco-
vania vysledkov v programe Leica CloudWorx povazujeme
za velmi prijemné, nakolko sme pracovali v ndm znamom
prostredi AutoCAD-u a nadstavba bola intuitivna a po
kratkom zaskoleni lahko zvladnutelna.
Celkovo hodnotime pristroj BLK360 pozitivhe a odporucame
hlavne v pripadoch ¢asovej tiesne, nedostatocného osvetlenia,
zIého pristupu a v neposlednom rade aj bezpecnosti.
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